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1- Bendra informacija

1.1 - Bendri saugumo reikalavimai

- Pries pradédami naudotis balansavimo staklémis atidziai perskaitykite naudojimosi instrukcija.

- Naudojimosi instrukcijg laikykite matomoje ir lengvai prieinamoje vietoje.

- Draudziama iSimti ar keisti stakliy detales, nes tai gali jtakoti stakliy darbui. Susisiekite su techniniu aptarnavimo centru
kai reikalingas stakliy remontas.

- Nenaudokite smarkios oro srovés ar suspausto oro stakliy valymui.

- Plastikinés panelés dalys valomos valikliais, kuriuose néra tirpikliy.

- Prie§ pradédami kiekvieng balansavimo operacijq jsitikinkite, kad ratas ant balansavimo stakliy yra tvirtai ir patikimai
uZfiksuotas adapterio pagalba.

- Stakliy operatorius negali dévéti palaidy riby. Kai staklés dirba negali prie jy artintis asmenys, kurie néra apmokyti
darbui su staklémis.

- Venkite déti sunkiy daikty ant stakliy, nes tai gali jtakoti balansavimo ir duomeny tikslumui.

- Balansavimo staklés negali bati naudojamos kitiems tikslams, nei nurodyta instrukcijoje.

1.1.1- Saugumo jrenginiai

- Stop mygtukas naudojamas pavojaus atvéju.

- Stakliy plastikiné apsauga padaryta i$ atsparaus smagiams plastiko. Apsaugos forma tokia, kad bet kokias skriejancias
detales ar svarelius nuo rato nukreipty grindy link.

- Mikro jungiklis veikia taip, kad esant pakeltam apsauginiam gaubtui stakles negalima jjungti.

1.2 - Pritaikymas

Automatinés skaitmeninés balansavimo staklés skirtos balansuoti ratus iki 65 kg. svorio. Rato atstumas ir diametras yra
nustatomi automatiskai, traukiant matavimo liniuote.

Kompiuteris kontroliuoja automatiskai “S” funkcija (skirta lietiems ratlankiams).

Rankine kalibravimo sistema galima nustatyti matmenis nestandartiniams ratams, kaip motociklo ar lenktyniniy
automobiliy. Tam tikros balansavimo funkcijos galimos lietiems ratlankiams su nejprastomis formomis (Zr. Specifiniy
funkcijy skyrelj).

Pagal pasirinkimg yra galima komplektacija su papildomu rinkiniu automatiniam ratlankiy plo¢io matavimui.

1.3 — Techniniai parametrai

Max. rato svoris 65kg

Max. elektros suvartojimas 300w

Vienfazés el. tinklas 110/220V - 50/60Hz
Balansavimo tikslumas 19

Balansavimo greitis
Ratlankio diametras
Ratlankio plotis

Vieno balansavimo trukmé

apie 200 aps./min

10" iki 24" (265 iki 615 mm)
1.5" iki 20" (40 iki 510 mm )
7 sek.

Net svoris su apsauga (iSskyrus rato adapter;) 105 kg
Gabaritiniai matmenys (su apsauga)(L x W x H) 1200 x1400 x1670mm
Triuk§mo lygis balansavimo metu <70 dB (A)

Darbiné temperatira

nuo 0° iki 50°C
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2 — Transportavimas ir kélimas

Pastaba. Niekada nenaudokite kity kélimo tasky nei nurodyta Pav. 1

3- Paruosimas ekspoatuoti

3.1- Pastatymas
Balansavimo staklés gali dirbti pastatytos tik ant lygiy, plokS¢iy grindy. |sitikinkite, kad staklés ant grindy bazuojasi trimis
taskais (Pav. 1)
Aplinkos, kur stovés staklés reikalavimai:

1. Lygios ir tvirtos grindys, geriausia betoninés ar dengtos plytelémis.
. Pakankamas apSvietimas, bet ne akinantis.
. Aplinka apsaugota nuo staigiy aplinkos pokyc¢iy.
. Neuztersta aplinka.
. Triuk8mo lygio atitikimas Salies reikalavimams.

o o0 WN

. Darbo zonoje neturi bati jrenginiy ar kity agregaty, kuriy veikimas susijes su staigiais judesiais ar judanciomis

dalimis.
7. Sprogstamos, koroduojancios ir nuodingos medziagos nesaugotinos toje pacioje aplinkoje.

Perspéjimas:

IS darbo zonos operatorius turi matyti stakles ir jj supancig aplinkg. Darbo zonoje neapmokyti dirbti staklémis asmenys

neleistini, nes jie gali sukelti pavojy tiek operatoriui tiek ir paiam sau.

Statant stakles darbo vietoje saugokite, kad nebity sutrenktas ar kitaip jégos paveiktas stakliy korpusas, ekranas, rato

tvirtinimo asis ar jrankiy déklas.

Nebdtina, bet patariama pritvirtinti stakliy pagrindg prie grindy varztais per 12 mm diametro kiaurymes esancias ant

stakliy pagrindo. |sitikinkite, kad staklés ant grindy bazuojasi trimis taskais (pav. 1)

3.2 — Elektros pajungimas

Perspéjimas: Stakliy elektros pajungima gali atlikti tik apmokytas asmuo. Vienfazis pajungimas atliekams tarp
fazés ir neutralaus laido ir ne kaip kitaip. Niekada neatliekamas jungimas tarp fazés laido ir zemés! |Zzeminimas
yra privalomas. Gamintojas neatsako ir neteikia stakléms garantijos uz gedimus atsiradusius dél klaidingo
laidy pajungimo.

Prie$ pajungdami stakles | elektros tinkla jsitikinkite, kad jasy turimas elektros tiekimas yra bitent toks, koks reikalingas
Sioms stakléems. Reikalingos el. Parametrai nurodyti metalinéje etiketéje pritvirtintoje stakliy uzpakalinéje sieneléje.
Staklés pajungiamos | elektros tinklg atsizvelgiant  etiketéje nurodytus elektrinius parametrus ir:

- Stakliy el. pajungimo laidas jungiamas j el. tinkla per el. kiStuka (rozete), kuri atitinka tiekiamos el. reikalavimus.

- Rekomenduojama, kad staklés j el. tinklg bty jungiamos per grandiniy pertraukiklj.

- Kai staklés pajungiamos j el. tinklg tiesiai nuo valdymo panelés be kiStuko — rekomenduojama pagrindinj stakliy jungiklj
padaryti uzrakinama, kad juo galéty naudotis tik apmokyti asmenys.
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3.3 — Adapterio tvirtinimas
Staklés turi konuso tipo adapterj reikalinga rato tvirtinimui ant stakliy asies. Kiti papildomi adapteriai gali bati naudojami.
Adapteriai keiCiami sekancia tvarkai:
a) Atsukama srieginé asis A, pries laikrodzio rodykle pasukamas varztas B.
b) Uzdedamas naujas adapteris.

Pav. 2 =
3.4 — Raty apsaugos surinkimas ir suderinimas (Brézinys 2 — iSpléstas vaizdas)
1. Pritvirtinkite detales prie stakliy korpuso taip ir tokiu eiliSkumu, kaip parodyta brézinyje 3.
2. Rato apsaugos pozicija gali bati paderinama. Derinama taip, kad likty pakankamai vietos tarp rato ir apsaugos.
Paderinkite mikro jungiklio kampine pozicijg (Nr 110).

4 — Kontroliniy parametry nustatymas

4.1- Automatinis ratlankio atstumo ir diametro matuoklis

Sis matuoklis nustato atstuma tarp stakliy ir rato ir tagka, kuriame turi bati pridétas svarelis.

4.2 - Valdymo panelé ir ekranas
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Pav.3
1- Skaitmeninis rodmuo - DISBALANSO SVORIS, vidinio arba matmuo - “ATSTUMAS”
2- Skaitmeninis rodmuo - DISBALANSO SVORIS, iSorinio arba matmuo - “ATSTUMAS”
3- Skaitmeninis rodmuo — DISBALANSO VIETA, vidinio
4- Skaitmeninis rodmuo - DISBALANSO VIETA, iSorinio
5- Indikatorius “ALU” - pasirinkta lieto ratlankio korekcija
6- Balansavimo ciklo pradzios mygtukas
7- Pavojaus arba spec. funkcijos pasirinkimo mygtukas
8- Balansavimo nustatymo patvirtinimo mygtukas
9- “ALU” mygtukas — parametry korekcija esant lietiems ratlankiams.
10- Savikalibracijos perskaiciavimo mygtukas.
11- Rankinis ATSTUMO (a) jvedimas.
12-  Rankinis PLOCIO (b) jvedimas.
13- Rankinis DIAMETRO (d) jvedimas.
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14- Disbalanso optimizacijos mygtukas ir padalinty svareliy disbalansas

15- Atstumo coliais/ milimetrais nustatymas

16- Savidiagnostikos, savikalibracijos ir padalinty svareliy disbalanso mygtukas

17- Skaitmeninis disbalanso rodmuo “STATIC” arba PLOCIO matmuo

18- Matmeny matavimo sistemos parodymas (coliné arba milimetriné)

19- Statinés “STATIC” arba dinaminés “DYNAMIC” korekcijos parinktis

PASTABA: Auksciau aprasyti mygtukai spaudziami tik ptirstais. Svareliy kampais ar kitais astriais daiktais
mygtuky paslaudimas neleistinas.

5 — Parametry nustatymas

5.1 - Automatinis atstumy matavimas

Yra du matavimy bddai:
-STANDARTINIS RATAS - metodas, tinkantis taip pat rezimo “ALU 1-2” korekcijai.
-“ALU-S” - metodas, ypac¢ tinkamas vidiniy svareliy korekcijai.

5.1.1- STANDARTINIO RATO metodas

- Priveskite liniuote prie rato kaip parodyta pav. 4. Kol liniuoté juda displéjuje rodmenys kinta.

=N

Pav. 4 - ATSTUMAS + DIAMETRAS
- Laikykite liniuote galutinéje pozicijoje apie 2 s.

-ISmatuoto matmens jraSymas | atmintj parodomas kai ekrane rodomas pastovus rodmuo ir Svie€ia Sviesiné indikacija,
kaip pav. 5.
-Liniuoté nuvedama | pradine jos padétj 0. (ISmatuotas matmuo Sviecia ekrane).

O\

I:mm

_ SN VAN
Pav. 5
Pastaba: Iki tol kol liniuoté sugrazinama j nuline “0” pozicija, mygtukas “D”
su savidiagnostikos funkcija yra aktyvus.
@ Savi-diagnostika

Pav. 6

[ STOP | + | FINE | Ratlankio atstumo liniuotés kalibravimas
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5.1.2- ALU- Liety ratlankiy metodas

Tik liety ratlankiy atstumo + diametro matavimui naudojamas Sis metodas.

El G
\-RMF E

Pav.7

ISmatavus vidinj atstuma, Pav. 7 pazyméta Fl, liniuoté privedama prie iSorinio atstumo FE. Liniuoté galutiniame taske
palaikoma 2 s. kad duomenys bty jrasyti | atmintj.

Kad duomenys sekmingai jrasyti atmintyje matome pagal Sviec€iantj ekrang, kaip parodyta pav. 8. LED indikacija “AL” ir
“S” Svietia

Pav.8

- Liniuoté grazinama j nuline “0” pozicijg. ISmatuotas “ALU” atstumas rodomas ekrane, kaip aprasSyta toliau skyrelyje
5.2.2.

5.2 - Rankinis atstumy matavimas

5.2.1- Standartiniai ratai [/ A

readinga 1!
— A
.\

¢ L |

Pav. 9
ATSTUMAS:

-lveskite iSmatuotg su liniuote vidinj ratlankio atstumag “a” .
DIAMETRAS:

-lveskite iSmatuotg nominaly padangos diametrg “d” .

PLOTIS:
-lveskite iSmatuotg plotj kaip parodyta pav.6
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5.2.2- ALU-S Lieti ratlankiai
-ISmatuokite reikalingus matmenis pagal pav. 10 nurodymus:

0 gauge
14 mm
Pav.10
Duomeny jvedimas: = .
Wiw T =S
BRI INES
= L) B O
i i .
M I | i
6 Pakeisti al dydj spaudziame arba @ mr;— . i | ‘ [
<t Il
| | .
AFN S—
7 Pakeisti aE dydj spaudziame arba @ I}r’l' L, e I
g
8 Pakeisti dl dydj spaudZiame arba @ S0 | e ———
| | | [0
L] LeC] | Vs ]
ay Il
9 Pakeisti dE spaudziame +d+]+] B ([l
(FINE| <= ! OO |=—— — - -
kerep [HT\E| PSS
5.3- Papildomy parametry nustatymas
Nekintanciy stakliy nustatymy jrasymas j atmintj:
-“Paleidimas su Rato apsauga nuleista” - spaudziame + -) IISTD—P‘ -} { C I
Sis nustatymas jgalina pradéti darbg su staklémis tik tada, kai rato | S — 1
apsauga nuleista. | =]
-> isn:}P]: + —l- - | l
L1 L[] 2™
[&]lo]

-“Matavimo vienetai” gr/oz, spaudZiame +aH+ @

Sis nustatymas leidzia pasirinkti svorio vienetus. Vieng kartg

pasirinkus daugiau rinktis nereikés.
9 | INGH,/
| MM

| BE——

Pastaba: kai matavimo vienetas “mm” yra parinktas

Sviesiné indikacija ekrane tai parodo
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5.4- Matavimo rezultatai

-Kad iSmatuoti disbalansg nuleiskite rato apsaugg ir paspauskite mygtukg . Jei staklés nepradeda suktis
atkreipkite démes;j ar funkcija “Paleidimas su Rato apsauga nuleista” jjungta. Skyrelis 5.3.

-Per kelias sekundes staklés pasiekia tinkama balanso matavimui greitj ir pradeda matuoti disbalansg. Ratui sustojus
iSmatuoti disbalanso dydziai pasirodo ekrane.

-Ekrane parodoma vieta, kur svareliai turi bati uzdeti.

Pav. 11 — Svarelio vieta iSorinéje ratlankio puséje. Pav. 12 Svarelio vieta vidinéje ratlankio puséje.

Pav.11 ISoriné pusé Pav.12 Vidiné pusé

5.4.1- Statinio disbalanso minimizavimas

-Naudojant standartinius svarelius su 5 g zingsniu gali likti statinis disbalansas iki 4g. Tai gali jtakoti jvairiy trikdZiy
atsiradimui automobilyje. Kompiuteris disbalanso skai€iavimo metu pasidlo patj optimaliausig varianta, kai svareliy
svorio zingsnis yra 5gr.

-Paspaudus IEI ekrane rodomas tikras disbalanso dydis, kai svarelio svorio Zingsnis 1g. arba 0.1 uncija.

-Jei ekrane rodomas nulis “0”, tai reiSkia kad disbalansas yra maziau nei 5g. Likes disbalansas parodomas dar karta
paspaudus @

Pastaba: Jei disbalanso dydis yra didesnis nei 30g. uZzrasas “OPT” pasirodo ekrano 17 langelyje, pav. 3. Tokiu atveju

nuspaudus “OPT” mygtukg sistema automatiSkai pereina | antrg disbalanso optimizavima (sukimasi).

5.4.2 Balansavimo dydziy perskai¢iavimas

-Jei balansavimui pasibaigus pastebéjote, kad duomenys “a, b, ¢’ yra neteisingi, tai,

e _ Standard iz kad nekartoti i$ naujo sukimo spauskite
= \MCF -Perskaiciuoti disbalanso dydziai pasirodys ekrane.
5.4.3-ALU Liety ratlankiy ir statinis metodai
1. Paspausti , kad isrinkti reikalingg ALU funkcija. Paspausti E’ statiniai
Static korekcijai
E‘)——_—w 2. Ekrano langelis 5, pav. 3 Svie€ia, rodydamas vieng pasirinkta metoda, pav. 13.
Bz 3. Disbalanso dydis parodomas ekrane.
Standartinis metodas —Balansavimas plieniniy ar lengvo lieto lydinio ratlankiy , kai
svareliai tvirtinami ant ratlankio krasto.
Statinis metodas- metodas skirtas motociklo ratams arba kai nejmanoma svarelius

uzdéti abiejose ratlankio pusése.
Pastaba: Disbalanso pozicija rodoma 3 ir 4, pav. 3 langeliuose.
Disbalansui esant didesniam nei 30 gr. tekstinis pranesimas “OPT” pasirodo 1,

9 pav. 3 langelyje. Paspaudus “OPT” mygtuka — pav. 3, 14 langelis — pradedamas
—= sekantis disbalanso nustatymo sukimas.
Pav.13
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Pav. 13 pavaizduota: “1” - metodas, kai lietiems ratlankiams klijuojami paslépti svareliai i$ vidaus. ISorinio svarelio

pozicija yra ant adapterio pavirSiaus.

“2” — metodas, kai uzkalami svareliai vidinéje puséje ir paslépti svareliai klijuojami vidinéje puséje. I1Sorinio svarelio

pozicija yra ant adapterio pavirSiaus.

5.4.3- ISdalinto svarelio parametry perskaic¢iavimas

ISdalinto svarelio ALU-S metodas galimas tik lietiems ratlankiams, kai svareliai fiksuojami iSoréje. Svareliai klijuojami uz

rato stipiny.

Rato stipiny skaic¢iaus jvedimas
1 — Paspauskite mygtuka [D [+ [OPT.

2 - Paspauskite mygtukg arba kad jvestuméte reikalinga stipiny skaiciy nuo 3 iki 12
3 - Paspauskite mygtukg D@ + jvesty duomeny patvirtinimui

Disbalanso iSdalinimas

4 - Paspauskite mygtukg ALU-S.
5 - Paspauskite mygtukg | START | kad pradéty staklés suktis.

6 - Pasirodzius disbalanso dydziui ant ekrano, pasukite ratg taip, kad vienas jo stipinas baty ties 12 val. Pozicija

ir paspauskite mygtukus [D]+OPT]

7 - Ratui sustojus suktis ekrane centre pasirodo uzrasas “SPL”

8 - Ekrane pasirodo disbalanso dydzio reikSmé i$ vidinés “SPL” pusés. Reikalingo svorio svarelis pritvirtinamas

ant ratlankio ten, kur yra parodyta Svieciancioje ekrano indikacijoje

9 - Palengva sukite ratg, kol disbalanso reikSmé pasirodys “SPL” uzZraSo iSorinéje puséje. Pritvirtinkite

atitinkamo svorio svarelj vidinéje stipino puséje ties “12 val. “ pozicija.
10 - Palengva sukite rata, kol sekanti disbalanso reikSmé pasirodys ekrane. Pritvirtinkite atitinkamo svorio svarelj

ties “12 val. “ pozicija. Ratas bus iSbalansuotas, kai jis nustos suktis.

Kad staklés grjzty | standartinj balansavimo rezima paleiskite jas suktis paspausdami mygtuka [START|arba mygtukus

D [+/oPT].

5.4.4- Disbalanso optimizacija

Optimizavimo funkcija reikalinga tam, kad sumazintume svareliy
skaiCiy kuris bus dedamas ant rato. Funkcija naudojama tada, kai
disbalansas yra didesnis nei 30g.

Daugeliu atveju tai padeda sumazinti liekamajj rato ekscentriSkuma.

1 atvéjis: Balansinis rato sukimas jau atliktas

Jei statinis disbalansas virsija 30g. ir displéjuje pasirodo uzrasas “OPT”
(uzraSas pasirodo ekrano 17 langelyje, jei dinaminio disbalanso
rezimas ir 1 langelyje, jei Liety ratlankiy statinis disbalanso rezimas
pagal pav. 3)

Paspaudus mygtukg ekrane atsiranda nuoroda sekantiems
veiksmams atlikti:

1 Displéjuje nuoroda 180° kampu sukti ratlankj Sviecia (fig.16).
Kreida pazymeékite Zyme ant adapterio ir ratlankio ties ta pacia
vieta, kad toje pat pozicijoje ratg nustatytumete po sukimo.

2 Rato montiruotés pagalba pasukite rato padanga 180° kampu
ratlankio atzvilgiu.

-8-

Sy

Fig.

Fig.

16

V 2010-01

ig. 19



3 Atsukite ratlankj | pradine, pazymétg pozicija.

4 Paspauskite [START |. Antras sukimas prasideda.
5 Sekantys parodymai ekrane:

Kairés pusés ekrano parodymas: “ % “(symbol(]) galimas disbalanso sumazinimas lyginant su realia rato situacija.
Centrinés ekrano dalies parodymai: realus statinis disbalansas gramais.

Pavyzdys: Statinis 35g disbalansas gali bti sumazintas iki 82%. Po optimizacijos galimas apie 6g. disbalansas.
LED: Sukite ratg kol LED indikacijos iSorinés Svieselés pradeda Sviesti (fig.18). Pazymékite rato padangos virsutinj
taska.

Tuo paciu bidu pazymeékite padangos virsutinj taskg Sviec¢iant LED indikacijos vidinei Svieselei (fig.19).

6 Rato montiruotés pagalba, sukdami rato padanga sutapatinkite abi ratlankio ir rato padangos zymes.
Optimizacija atlikta.

Nuspaudus mygtuka, disbalanso sumazinimo operacija yra pabaigiama ir stakliy programa pradeda vél matuoti
rato disbalansa.

Pastaba. Jei iSmatuotas statinis disbalansas nevirsija 30g. balansavimas atliekamas taip kaip nurodyta 2 atvéju:

2 atvéjis: Balansinis rato sukimas neatliktas
(arba statinis disbalansas mazesnis nei 30g)

1 Paspaudus mygtukq uzrasas “OPT” pasirodo ekrano 1 langelyje pagal pav. 3.
2  Paspaudus mygtukg prasideda rato sukimasis ir disbalanso matavimai.
Pasibaigus sukimuisi displéjuje nuoroda 180° kampu sukti ratlankj Sviecia (fig.16). Toliau viskas atliekama taip
pat, kaip nurodyta 1 atvéju.
6- Nustatymai

6.1- Balansavimo stakliy savikalibracija
Stakliy savikalibracija atliekama tokia tvarka:
1 Ant stakliy aSies uzmaukite bet kokj vidutinio didumo rata, kuris gali bati ir neiSbalansuotas.
2 Nustatomi uzmauto rato duomenys.
Perspéjimas!! Klaidingy duomeny parodymas nereiskia, kad staklés yra blogai sukalibruotos. Netikslis duomenys bus

rodomi iki tol, kol nebus atlikta savikalibracija!

A sl s
., TR
-Paspausti +|C e =l | o \?U 7= £
pausti[0]+[d] = & ﬂaqbq i HEHL. 674 |
, \ ) el o

LED indikacija i§ mirksincios turi tapti nuolat Svieciancia. (jei paspaudus “D+C” mygtukus néra duomenys parodomi,
isitikinkite, kad rato apsauga yra nuleista. Nuleiskite apsaugq ir kartokite operacija i$ naujo)

e —— (3] :._H"‘ —
1 i —1 D g 7 ]
-Paspausti[START = | [ ![ l{ gﬂ Eg ;j '
I J ,___ r‘ S
- pridékite 100 g. svarelj bet kokioje iSorinéje ratlankio vietoje.
T BIE B F A )
1 _ F 3 u
_Paspaustl — I|§i[@253ﬁ1 SiL i’f'ﬂlqﬁ |

-Staklés sukalibruotos

-Nuimkite svarelj ir balansuokite rata kaip aprasyta anksciau.
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Savikalibracijos duomenys automatiskai jraSomi stakliy atmintyje. Stakles iSjungus duomenys iSlieka. Kiekvieng kartg
jjungus stakles jy kalibruoti nereikia, ta€iau atsiradus abéjoniy dél duomeny parodymy tikslumo - reikia stakles kalibruoti
i$ naujo.

Pastaba. Atkreipkite démesj, jei mygtukus “D+C” atleidus, LED parodymai tiek i$ kairés tiek ir iS deSinés pusés bus “0”
— nulis, tuomet patikrinkite ar rato apsauga nuleista. Nuleiskite apsauga ir pradékite operacijg i$ naujo.

6.2- Automatinés liniuotés kalibravimas

6.2.1 Ratlankio atstumo liniuoté

55 |
oy

1

- e
Paspausti [STOP| +FINE—) o~ g a i | g_ﬂ
'J:.‘:'J 'iﬂ Q._J;J l =

e s

— -

-Liniuoté keleta sekundziy palaikoma “0” padétyje.

-Paspausti |::> ! i 5 ) ‘J i ﬁ g = ]I }

!
-Paspausti |::> : _ﬂ U U 1

-Liniuoté grazinama | pradine padétj. Liniuotés kalibravimas baigtas.

-Staklés paruostos darbui.

Pastaba. Displéjuje pasirodo uzrasas “CAL” “P.O.” esant klaidai ar neteisingai atliktai operacijai. Tuomet liniuoté
nuvedama j pradine “0” padétj ir kalibravimas atliekamas i$ naujo pagal aprasyma.

Jei klaidos uzra$as nedingsta reikia susisiekti su Techninio serviso pagalba.

Jei per klaida yra jvedami klaidingi duomenys liniuotés kalibravimui, mygtukas paspaudziamas. Po to
kalibravimas pradedamas i$ naujo pagal aprasyma.

6.2.2- Ratlankio diametro liniuoté

pepesilsior o || (LgL | 148

S

-lvedamas ratlankio diametras toks koks ratas uzdétas ant stakliy (10” — 18” ) ir su kuriuo kalibruojamos stakles .

|H ) === IPPN=—
Paspausti | ALU| = | l_ g ( gﬂ_lgg}?

-Liniuote atvedama iki ratlankio krasto kaip parodyta Pav.4 ir keleta sekundziy palaikoma Sioje pozicijoje.
Aaram el |
Paspausti[ALU = 1J00) 1GUED

4

r=r=or=ul|

aYatal

-Liniuoté grazinama j pradine padétj. Liniuotés kalibravimas baigtas.
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-Staklés paruostos darbui.
Jei per klaida yra jvedami klaidingi duomenys liniuotés kalibravimui mygtukas [STOP| paspaudziamas. Po to
kalibravimas pradedamas i$ naujo pagal aprasyma.

6.3- Savidiagnostika

-Paspaudziamas mygtukas @ sistema pradeda testuoti ekrano parodymus, stakliy kompiuterio plokste. Po to pasirodo
ekrano “17” langelyje, pav.3 uzraSas POS - dabar galima atlikti pozicionavimo sensoriaus patikra:

-Létai sukant ratg “ALU 1” LED Sviesiné indikacija pradeda Sviesti. Ekrano “2” langelyje, pav.3 pasirodo uzrasas “0” kai
ratas kas kart apsukamas 360°.

-Kai ratas sukamas vaziavimo kryptimi “ALU2” LED $viesiné indikacija Sviecia.

-Kai ratas sukamas pries$ vaziavimo kryptj “ALU” “S” LED S$viesiné indikacija SvieCia.

- Paspaudziamas mygtukas

-Ant ekrano pasirodo skaigius “1”, kuris kinta priklausomai nuo ratlankio atstumo liniuotés pozicijos. Sio skaigiaus
reikSmé - tai dydis skirtas kalibravimui potenciometro, kai atstumas matuojamas automatiSkai (skirta tik patyrusiems
vartotojams).

-Atstumo liniuotés kalibravimo funkcija gali bati jjungta nuspaudziant kartu mygtukus +|E| .

- Paspaudziamas mygtukas .

- Ant ekrano pasirodo skaigius “1”, kuris kinta priklausomai nuo ratlankio diametro liniuotés pozicijos. Sio skaigiaus
reikSmé - tai dydis skirtas kalibravimui potenciometro, kai rato diametras matuojamas automatisSkai (skirta tik
patyrusiems vartotojams).

- Diametro liniuotés kalibravimo funkcija gali bati jjungta nuspaudziant kartu mygtukus + .

7- Klaidos
7.1- Klaidy kodai ir paaiSkinimai
|vairiy klaidy atsiradimas ekrane parodomas sekanciai - tekstas “Err” ir skaicius, kurio reikSmés pateiktos Zemiau

1 Néra signalo indikuojancio apie stakliy asies sukimasi — tai gali bati bloga daviklio padétis arba variklis
nesisuka arba asSies sukimasi stabdo kazkokia mechaniné klidtis.
2 Sukimo metu, kai nustatomi duomenys, sukimosi greitis yra Zemesnis nei 60aps./min. Sukimas turi bati

kartojamas su didesniu greiciu.

3 Matematinio skaiCiavimo klaidos. Tai gali bati dél ypac¢ per didelio disbalanso rate.

4 Sukimosi kryptis yra neteisinga.

5 Rato apsauga néra nuleista.

7 ISsaugoti stakliy atmintyje klaidingi savikalibracijos duomenys. Savikalibracija turi bati kartojama.

8 Klaida atsiradusi savikalibracijos metu. [sitikinkite ar antro sukimo metu buvo uzdétas svarelis. |sitikinkite
ar néra pazeisti davikliy laidai.

9 |vestas klaidingas, galimai per didelis, rato diametro dydis kalibruojant rato diametro liniuote. Max jvedamas
dydis 18"

12 Matematiné skaiciavimo klaida iSdalinty svareliy rezime.

Jei klaidos ir toliau pasirodo — batina susisiekti su techninio aptarnavimo centru.

7.2- Netinkamas duomeny traktavimas

Gali taip atsitikti, kad subalansuotg ratg nuémus nuo stakliy ir vél jj uzdéjus staklés rodys, kad ratas yra
nesubalansuotas.

Tai néra susije su klaidingy duomeny parodymu, o su netinkamu rato uzdéjimu and stakliy sukimo asies. |sitikinkite, kad
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ratas yra uzdétas teisingai.
Jei ratas uzdedamas ant stakliy sukimosi aSies ir tvirtinamas varztu - gali bdti, kad varztas néra tinkamai prisuktas.
Isitikinkite, kad ratas pritvirtintas teisingai, nepasvires asies atzvilgiu.
Mazos balansavimo paklaidos iki 10 g. galimos, kai ratas tvirtinamas ant asSies konusy pagalba. Paklaidos didesnés
tvirtinant ratus ant aSies varzto ar kaiscio pagalba.
Jei uzdéjus balansuotus ratus ant automobilio dar vis jau€iamas disbalansas, reikéty ieskoti disbalanso priezasties
automobilio stabdziy sistemos mechanizme; taip pat disbalanso priezastis gali bati per didelé tolerancija rato kiaurymiy,
kuriomis ratas tvirtinamas automobilyje

8- Kasdieniné prieziiira

ISjunkite stakles is el. tiklo atliekant bet kokig stakliy apzidros ir priezitros veiksma.

8.1 Dirzo skriemulio reguliavimas

1)  Truputj atlaisvinkite keturis varztus, kuriais pritvirtintas stakliy variklis. Atlaisvéjus varikliui pareguliuokite skriemulio
dirza iki reikiamo jtempimo.

2) Atsargiai prisukite atlaisvintus varztus. |sitikinkite, kad dirzas sukdamasis neliecia korpuso ir juda tiesiai, be jokio
papildomo Soninio judesio.

8.2 Kompiuterio plokstés pakeitimas

Pastaba: |déjus kompiuterio plokste | stakles reikia i§ naujo nustatyti stakliy parametrus. Prie$ pradédami jvedinéti
parametrus jsitikinkite, kad stakliy panelé, kuri buvo atidaryta plokstés keitimui yra uzdaryta ir pritvirtinta.
Neuzdarius panelés nebus galima jvesti stakliy parametry arba jy traktavimas gali bati klaidingas.

Parametry jvedimas:

Paspaudziamas mygtukas @ + kad savikalibracija prasidéty. Kai pozicionavimo LED S$viesiné indikacija nustoja

mirkséti 5 sekundziy bégyje nuspauskite sekancius mygtukus atitinkamu eiliSkumu: @ +lat [+ .

Nuspaudus mygtukg @ ir , stakliy displéjus iSsijungia, po to nuspaudus mygtuka esamas fiksuoto dydzio “DF”

atstumas pasirodo: atstumo dydis keiCiamas spaudziant mygtukus arba .

Nuspaudus mygtukg keiCiamas parametro “I” reikSmé. DeSinéje ekrane pasirodo dabartiné reikSmé procentais (%)

“ In “ o«

kairéje puséje pasirodo uzrasas ir simbolis “-
spaudziant mygtukus arba .

Paspaudus mygtuka pasirodo dydis “S” ekrano desinéje. Sis dydis keitiamas spaudziant mygtukus arba .
Pabaigti — spaudziate mygtukg .

Konfigaracijai reikalingy parametry bazinés reikSmés nurodytos ant etiketés esancios Salia plokstés.

arba “+” priklausomai kokia korekcija reikalinga. Korekcija atliekama

Po kompiuterio plokstés pakeitimo jvedus stakliy parametrus batina atlikti savikalibracija.

9- Tiekiamos jtampos keitimas
(Zr. Atsarginiy detaliy sarasa ir elektrine diagrama)

Staklés gali dirbi esant el. jtampai 110V arba 220V
Kad pereiti prie kitos jtampos tiekimo atliekami sekantys veiksmai:
1. PakeiCiamas stakliy variklis.
2. Maitinimo plokstéje atliekami pakeitimai:

1) Pakei¢iamas kondensatorius

2)PakeiCiama varza

10- Automatiniy liniuo€iy instaliavimas
Pastaba: atlikus potenciometro kalibravima, kuris aprasSytas Zemiau, po to bdtina atlikti “Automatinj liniuotés
kalibravimg” (skyrelis 6.2) tam, kad automatine liniuote atlikti matavimai bty tikslas.
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Funkcija nutraukiama paspaudus mygtukq

10.1- Atstumo potenciometro kalibravimas (DWG.1)

-Nuimkite Jrankiy padéklo panele (31), atsukite liniuotés asSies tvirtinimo varztus (208, 209).

-Atsukite skriemulio varztus ant potenciometro veleno.

-Spausdami mygtuka, @iérinkite savidiagnostikos testo funkcija.

-Testavimui pasibaigus spauskite mygtuka

-UzraSas pasirodo “17” ekrano langelyje, pav.3, o langelis “1” rodo skaigiy, kuris kinta traukiant liniuote. Sio
skaiciaus reikSme yra nuoroda j potenciometro kalibravima.

-Kai liniuoté pilnai iStraukta pasukite potenciometro asele iki maziausio skaiCiaus kuris buvo nurodytas langelyje “1”.
Sukdami aSele laikykite skriemulj nejudamai.

Nuo Zemiausio skaiCiaus pozicijos sukdami asSele padidinkite pozicijg per keturis skaiCius. Pritvirtinkite varztais
skriemulj prie aSelés.

10.2- Diametro potenciometro kalibravimas (DWG.1)

-Atlikus Atstumo potenciometro kalibravima, kaip aprasyta 10.1, vél spauskite mygtuka

-UzraSas pasirodo kairiajame langelyje, kai deSiniajame langelyje rodomas skai€ius, kuris kinta traukiant liniuote.
Sio skaiciaus reiksmeé yra nuoroda | potenciometro kalibravima,.

-Nuimkite diametro potenciometrg nuo liniuotés asies atsukus jj laikancius varztus.

-Atsargiai iStraukite liniuotés matuokle ir leiskite jai sustoti

-Sukite potenciometro asele iki tol, kol ekrane pasirodys reikSmé 34. Vel matuokle jdékite j jos pradine vieta.

-prisukite potenciometrg prie liniuotés.

11- Padéties daviklio patikra
Padéties daviklio patikra atliekama sekanciai:
1. |sitikinkite, kad né viena i$ trijy photoceliy néra nusitrynusi.
2. Naudodamiesi voltmetrg su nustatyta Vdc skale matuojamos sekancios jtampos: (staklés turi bati jjungtos, bet
nesisukti)
-Tarp zemeés (ground) 4 ir 5 laido +5 Vdc nuolatiné
-Tarp Zzemés (ground) 4 ir 2 laido (RESET) nuo +4.5 iki 4.8 Vdc tada, kai
RESET Zyma yra ant photocelés. “0” Vdc kai RESET Zyma néra ant
photocelés.
-Tarp Zemés (ground) 4 ir 1 laido (CLOCK) ir tarp Zemés ir 3 laido (U/D) sukant
stakliy asj labai palengva jtampa turi kisti nuo “0” Vdc ir nuo + 4.5 iki 4.8 Vdc.
Pastaba: Jei reikia padéties daviklj pakeisti, iSimkite tik kompiuterio plokste
atsukdami tvirtinimo varztus (x2). Tvirtinimo kronsteino nereikia iSimti.

12- Piezo matuoklio surinkimas
Ispéjimas: Pries lieciant pjezo daviklj jsitikinkite, kad tikrai néra gedimo kituose stakliy mazguose, nes kitu
atvéju staklés praranda visa turéta kalibravima ir jj reikés atlikti iS naujo.
Problemos dél disbalanso per didelio kompensavimo ir fazés nebuvimas gali kilti dél pjezo daviklio klaidingy parodymy.
Tokiu atveju reikia pakeisti pjezo daviklj. Tai atlikite sekanciai:
1. Nuimkite jrankiy padéklo panele. Atsukite varztus 1 ir 2, pav. 25
2. Atsukite varztus 3, 4 ir 5, iSrinkite mazga patikrinimui ar detaliy pakeitimui.
3. Surinkamas mazgas ta pacia tvarka. Neuzverzkite varzty i$ karto.
Pastaba. ISlaikykite spalvoty laidy eiliSkuma tokj patj, koks parodytas pav. 25.
Surenkant jsitikinkite, kad asys pozicionuotos tikrai vertikaliai /horizontaliai ir tik po to uZsukite varzta 5 rakto pagalba.
Varztai 3 ir 4 uzsukami ranka, jei reikia, tai tik puse sukimo padaroma raktu.
4. Uzsukami varztai 1 ir 2 su tarpinémis ir spyruoklémis. Uzsukimo metu gaubtos, puodelio tipo spyruoklés turi iSlaikyti
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elastinguma, neperverzkite. Tai garantuos, kad pjezo daviklis nebus uzspaustas.
5. Kad jsitikintuméte, jog pjezo daviklis surinktas gerai, galite iSmatuoti jo varza, ji turi bati didesné nei 50 M ohm.

6. Pritvirtinkite jrankiy padéklo panele.
7. Atlikite savikalibracija.

white .. _’541;“ ”\j;\i
i
/ -4
O)
Pav.25

13- Gedimy aprasymas

Pastaba:

keiCiamos — po keitimo atlikite stakliy savikalibracija.

Prie§ atlikdami gedimy testavimg atjunkite stabdymo varza. Jei maitinimo ar kompiuterio plokstés yra

Pastaba: Pakeitus kompiuterio plokste reikalingi stakliy duomeny jvedimo parametrai nurodyti etiketéje.

13.1- Pradiniy duomeny nustatymas (I)

|A

)

Atlikite savikalibracijg

l

Rato balansavimas.

Tolerancija 1 gram

A

Parinkite STATIC rezima.
Uzdeti 100 gr. Svarelj ratlankio

vidinéje. Pradéti stakliy sukimg

l

Ar STATIC reikSmeé
vidinéje puséje yra tarp
98 ir 102 gr?

Pasirinkti funkcijg “STAKLIY PARAMETRUY
NUSTATYMAS”.
Padidinkite reikSme

nlu

jei vidiné STATIC reik§mé per

didelé (2 skaiciai “I” atitinka apie 1 gr. 1 gram).

v UTOUUT




13.2- Nesubalansuotos pozicijos nustatymas (S)

Atlikite savikalibracijg

Rato balansavimas.

Tolerancija 1 gram

A

Uzdéti 100 gr. Svarelj
ratlankio iSorinéje puséje.

Pradéti stakliy sukimg

Pasirinkti funkcijg “STAKLIYJ PARAMETRU
NUSTATYMAS”.

Ar 100 g svarelis yra o ) o
Keiskite dydj “S” bandydami jvairius

v

ties 6 val. Pozicija? ) .
variantus. (“S” - laipsniai)

Yes
\ 4

( Pabaiga )
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13.3- Fiksuoty atstumy tikrinimas ir nustatymas (DF)

Atlikite pilnai procedirg “Patikrinimas ir kalibravimas
atstumo dydzio (DF)”

A 4

100 g. svarelis vidinéje puséje
(F.I.). Dinaminis disbalansas kai
F.I.=100+5 F.E.<5

Yes

\4
Pasirinkti funkcijg “STAKLIY PARAMETRU
NUSTATYMAS’.

Keiskite dydj “DF” mazindami ar didindami

5-mis reikSmémis vienu metu.

A4

v
‘ Pabaiga ’ Atlikite savikalibracijg,

14- Rato matavimas ant balansavimo stakliy
Augant tikslesnio balansavimo poreikiui ir ALU funkcijos naudojimui yra svarbu i$siaiskinti kaip reikia iSmatuoti ratlankj ir

kaip Siuos duomenis interpretuoja staklés, kaip nustatyti teisingai atstumus atsizvelgiant | svareliy svorio centrus ir

plokStumas einancias per Siuos centrus.

Tipinis ratlankio dydis yra atstumas “¢”, t.y. ratlankio plo¢io matmuo duodamas gamintojo, taiau iSmatuotas Sis matmuo

skiriasi per ratlankio laksto storj ir svarelio matmenu, kurio svorio centras nutoles nuo ratlankio krasto per atstumg “h”.

Balansavimo staklés automatiSkai pakoreguoja nustatytus iSmatavimus, pridédant 2xh=6 mm. Matmuo “b”
iSmatuojamas liniuote tiksliai ir labai mazai skiriasi nuo matmens “¢” , kuris Zinomas. Skirtumas tarp Siy matmeny yra
lygus metalo lakSto storiui, t.y. apie 2 mm i8 kiekvienos pusés. Toks neZymus atstumo skirtumas reiSkia, kad
kalibravimui gali bati naudojamas tiek ratlankio vidinis “f” matmuo, tiek ir iSorinis matmuo “b”.

Patariama pridéti ¥4 colio prie dydZio, kuri nurodo gamintojas. Dél liety ratlankiy ALU funkcijos, staklés paskaiciuoja

apytiksle reik§me atsizvelgiant j svareliy svorio centra, Zr. Pav. Zemiau.
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I E avu

a=apreset+ %"
b = distance of adapter surface - 0 - a

d =dpreset-1"
l‘ d. = ¢ preset - 2 %7
a h
| ALU2
a = a preset

b = distance of adapter surface -0 - a
d, =d presel
d, = d preset - 2 %7

ALU-S
a=a preset - 8 mm
b=a, -a

.= d preset

= d‘ x 0.8

Pastaba. |=vidinis

E=iSorinis

15- Elektriné schema
(220 V pajungimas)

F == = = = = s
. R
1 L} ===
) mi '
1
1 l r
' T
COMPUTER — ]
BOARD
' L}
1 L}
1 L}
' L}
1 L}
Pav.26
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16- Detaliy sarasas

No. Codas Pavadinimas Vnt. No. Codas pavadinimas Vnt.
4 | PX-520-010000-0 | Korpusas 1 111 | PX-100-020000-0 | Dangtis 1
5 | B-024-050251-0 | Varztas 3 112 | P-100-330000-0 Spyruoklé 1
6 | B-040-050000-1 Tarpiné 3 113 | PX-100-040000-0 | Velenas 1
7 | P-000-001001-0 [rankiy laikiklis 3 114 Varztas 1
8 | S-060-000210-0 Srovés jungiklis 1 115 | B-004-100001-0 | Verzle 1
9 | S-025-000135-0 Kabelio laikiklis 3 116 | P-100-200000-0 Dangtis 1
10 | PX-100-010920-0 | Ploksté-laikiklis varikliui 1 117 | B-007-060081-0 | Varztas 3
11 | B-024-050161-1 Varztas 4
12 Tarpiné 4 201 | P-120-210000-0 Spyruoklé 1
13 | S-063-002000-0 Kondensatorius 1 202 | P-120-250000-0 Suvijimo skriemulys 1
14 Ziedas 1 203 | S-132-000010-0 Liniuotés daviklis 2
15 | S-051-230020-0 | Variklis 1 204 | B-007-060081-0 | Varztas 5
16 | B-004-060001-1 Verzlé 4 205 | PZ-120-260000-0 | Skriemulys 2
17 | B-040-061412-1 Tarpiné 4 206 | PX-120-240000-0 | KronSteinas 1
18 | B-014-050351-1 Varztas 2 207 | PX-120-230000-0 | Apkaba 1
19 | B-004-050001-1 Verzlé 2 208 | B-040-050000-1 Tarpiné 1
20 | PX-100-110000-0 | Ploksté 1 209 | B-024-050161-1 Varztas 1
21 | B-024-050061-0 | Varztas 2 210 | P-100-520000-0 | Ziedas 2
22 | B-040-050000-1 Tarpiné 2 211 | P-100-170000-0 Plastikiné jvoré 2
23 | B-050-100000-0 | Varztas 4 212 | B-010-060161-0 | Varztas 1
24 | PZ-000-020822-0 | Maitinimo plokste 1 213 | PZ-120-090000-0 | Ratlankio atstumo liniuoté 1
25 | PX-800-120000-0 | Maitinimo ploks$tés dézé 1 214 | P-822-160100-0 Rankenos svirtis 1
26 | B-024-050251-0 | Varztas 2 215 | P-100-160200-0 Liniuotés galvute 1
27 | D-010-100100-1 Varza 1 216 | P-822-160700-0 | ABS Tarpiné 1
28 | B-024-060081-0 | Verzle 2 217 | B-010-050101-0 | Varztas 1
29 Verzlé 4
30 Maitinimo mazgas 1 301 | S-042-000380-0 Dirzas 1
31 | P-500-190000-0 Jrankiy padéklas 1 302 | B-040-103030-1 Tarpiné 1
32 | PZ-000-010120-0 | Kompiuterio plokste 1 303 | B-014-100251-0 Varztas 3
33 | P-520-100000-0 Ekrano fiksavimo ploksté 1 304 | B-050-100000-0 Tarpiné 3
34 | B-007-060081-0 | Varztas 8 305 | B-040-102020-1 Tarpiné 6
35 | S-115-008200-0 Klaviatira 1 306 | PZ-000-060100-0 | Pozicionavimo plokstélé 1

307 | B-024-030061-0 | VarzZtas 4

101 | PX-100-200200-0 | Velenas 1 308 Varztas 1

102 | B-024-050061-0 | Varztas 3 309 | P-100-420000-0 Plastikinis dangtis 1

103 | B-040-050000-1 Tarpiné 3 310 | P-100-340000-0 Spyruoklé 1

104 | PX-100-030000-0 | Dangtis 1 311 | S-100-000010-0 | ASies mazgas 1

105 | P-100-180000-0 |déklas 2 312 | P-100-080000-0 | Varztas 1

106 | PX-100-050000-0 | Veleno jdéklas 1 313 | B-048-102330-1 Tarpiné 4

107 | B-024-060081-0 | Varztas 1 314 | B-004-100001-2 | Verzlé 5

108 | B-014-100251-0 | Varztas 3 315 | S-131-000010-0 Daviklio mazgas 2

109 | B-004-100001-0 | Verzlé 3 316 | B-040-124030-1 Tarpiné 2

110 | S-060-000410-0 Mikro jungiklis 1 317 | P-100-070000-0 | Varztas 1
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17- ISskleistas raty balansavimo stakliy brézinys
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